Importacao do ficheiro com os parametros dos sistemas de coordenadas
File
Tools
Coordinate Systems
Import
Seleccionar o ficheiro TRFSET.DAT

Import

Importagao do ficheiro com os parametros do modelo de gedide
File
Tools
Coordinate Systems
Manager
Import
Geoid field files
Seleccionar o ficheiro GeodPT08

Import

Coordinate System Manager

A

Yy

Coordinate Systems

g Geoid Field Files _ [=] properties
(G et s Transformation Y| Transformation Type 1 Height Mode 1| Residual Distributig _

@) Infinity Coordinate System file - CSYS

Mone

ReNEP Militar 10/17/2019 09:36:51  ETRS89-ITRF03 Classical 3D Ellipsoidal Naone
SERVIR PT-TMO6 | 10/17/2019 09:37:05 ITRFO8-ETR589 Classical 3D Ellipsoidal Nane
PT-TMO6 ETRS89 | 10/17/2019 09:36:26 Naone
Datum 73 09/18/2019 15:52:44  PT-TM0O6-D73 Classical 3D Orthametric Nane
Datum Lisboa 09/18/2019 15:52:44  PT-TMO6-DLX Classical 3D Orthometric Naone
ED50-UTM29 09/18/2019 15:52:44 Nane




Associar ao sistema PT-TM06 ETRS89 o modelo de gedide GeodPT08

Home  Processing  Surfaces  Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustments  Features  External Services

Coordinate System Manager

Properties

‘ﬂ Coordinate Systems.
Residual Distributid ‘5 PT-TMOG ETRS89 ational (Hayford)  Gauss-Krug
ational (Hayford) Gauss-Krug

New Project MName Last Modified Transformation | Transformation Type I Height Mode

4 Coordinate System

Datum Militar 10/17/2019 09:36:40

Project Manager ReMNEP Militar Name PT-TMO& ETRS89 1934 Militar

10/17/2019 09:36:31
10/17/2019 09:37:05

ETRS89-ITRFO8 Classical 3D Ellipsoidal

SERVIR PT-TMO6 Last Modified 10/17/2019 09:36:26 (Enational (Hayford) UTM29N

ITRFOB-ETRS89 Classical 3D Hllipsoidal

Tools PT-TMO6 ETRS89 | 10/17/2019 09:36:26 Transformation None - 1984 Militar

Datum 73 09/18/2019 15:52:44 Transformation Type PT-TMO6

PT-TM06-D73 Classical 3D Qrthometric

Services

Residual Distribution  Mone = PT-TMO6

Datum Lisboa 09/18/2019 15:52:44  PT-TM06-DLX Classical 3D Orthometric

ED30-UTM29 09/18/2019 15:52:44 Ellipsoid GRS 1980 - O
Preferences
Projection PT-TM06 A i ]
Help & Support Projection Type Transverse Mercator

Geoid Model GeodPT08

h Bt CSCS Model None

.

Z Meter ¥ [ Gons v

Efectuar download dos ficheiros de dados do ponto P

Efectuar download dos ficheiros das estacdes da rede RENEP contemporaneos com os ficheiros
de dados do ponto P



Estudo da dependéncia dos resultados da distancia do ponto P a estacao de referéncia

Criar um projecto novo no Leica Infinity

Home

New Project
Project Manager
Tools

Services
Preferences

Help & Support

b Bt

Processing

Surfaces  Scanning

New Project

4 Project Details

Project Name
Project Owner
Lead Surveyor
Surveyor Number
Surveyor Email
Comments

4 Project Customer & Details
Customer Name/Id
Contact Person
Number

Email

Skype

Website

4 Storage
Project Location

Create Project Subfolder

4 Feature Coding

Code Table

pel Type here to search

Processing  Surfaces

Imaging

Point

Library

| Source

| Archive

R Type here to search

Leica Infinity — b

Infrastructure  Adjustments  Features  External Services

Slope v [0.0001] hd
dependencia da distancia a estacao de referencia 4 Coordinate Syste

Name PT-TMO0G ETRSE9 -

Transformation

Transfermation Type

Residual Distribution ~ None

Ellipsoid GRS 1980

Prajection PT-TMO6

Prajection Type Transverse Mercator

Geoid Model

CSCS Model

- \

4 Coordinate Display

Output Local and W(GS84 -
Local Grid
Local Geodetic
C\Users\Administrator\Documentsieica Geosystems\Infinity\Projects ] Local Cartesian
WG584 Geodetic
WGS84 Cartesian
Mone - 4 Coordinate direction

Switch Morthing

od

Switch Easting

dependencia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinity

Scanning  Imaging  Infrastructure — Adjustments  Features  Bdemal Services.

Pm— i Z % @
Thematic Codes ~ )
Station Observation 3 Measure  Compute  Shift Compute Coordinate Images
Manager Referenced Files ~ Point to Point  PoiNt™ Rotate, Scale | Project Coordinates System Manager ks
[elolce) Coordinates

B Inspector

-TMO6 ETRSE9 ~
PM

0 B




Surfaces  Scani Infrastructure  Adju:

Import  Export

2 Recent Files Import Settings
[ trabalhos GNSS 2020 cy P topografia PG1 » > trabalhos GNSS 2020 > [ T¥  Merge intervals O
[ P5 confirmacao da cota Name Modified Format Connect intervals to mixed tracks g %
i gps rinex a:“a 2‘02? - [} 052406915.20g 03/08/2020 10:46...  RINEX o]
IE E?::::’:;j’1:;;1_3’32 [ 0524069k15.20n 03/09/2020 10:46...  RINEX Show Data Source Repart O
IE AR TR TR [ 052406915200 03/09/2020 10:46...  RINEX
; 2T, O T LT [ 0524069m28.20g 03/09/2020 12:59...  RINEX
Iﬁ e [ 0524069m28.20n 03/09/2020 12 RINEX
hA.Z\NFA,S__CSZ_B__‘\O"S__‘3‘353 [} 0524069m28.200 03/09/2020 1 RINEX
B FREIXC4,0326, 1016102258 [ 0524069013.20g 03/09/2020 1 RINEX
e [ 0524069013.20n 03/09/2020 1413...  RINEX
4 (B library [ 0524069013.200 03/09/2020 14:43... RINEX
[SEEmes M 0524069035200 03/09/2020 16:05...  RINEX

[ Public Documents
[ Desktop
[ Downloads

» (8 Project Folders

4 Details for 0524069k15.20g
File Name 0524069k15.20g
Size 6 KB

Last Modified 031 120 10:46:30
Leica Exchange
202

4 Computer

Navigation File

Satellite System GLONASS

3 files selected [632 KEL. Allraw data types =

" Gons ~ & PT-TMO6 ETRS8O ~
ENG 1227PM
oT yzizm N2

R Type here to search i A de fE X

Ficheiros .200, 20n e 20g obtidos no ponto P

Repetir o mesmo procedimento para as 7 estagdes de referéncia.

%] (e dependencia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinity —

m]
X

713 LN Processing  Surface. Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustments  Features External Services

L ata - i N-/@
Sl A b = oo s | B

- Thematic Codes
Import  Export Reports Google Pain fration  Observation Layer HxIP Measure  Compute Shift, Compute Coordinate Images
- Earth Manager Referenced Files ~ > Point to Point  Peint™  Rotate, Scale | Project Coordinates System Manager -

Data New Layers Base Map COGO Coordinates

Jovew B pocr &

la

4 Library

P &% Points

4 Source

v N 0524080K15
v [ bej 059k

v [ bronosok

v B casco6ok

v B gribosok

» B quadosok
» [ igpo06k

» tavi06%k

| Archive

[ X} ) [ # Meter ¥ 1" Gons ~ 4 PT-TMO6 ETRS89 ~|
ENG 1232PM
p1apva T2

P Type here to search -

Em View obtém-se uma representagdo espacial dos 8 pontos (7 estagdes de referéncia e o ponto P)



S N

Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustmel Features External Services

&) Navigator 3] Inspector

Q
4 Library
> & Points i & ‘ Pointld | Point Rele ‘u" File Source Y‘ Start Ti gg{ggﬁzuzu / 1000 m‘“
7 = R0 Navigated  igp0063k 03/08/2020 IGPO » 5
il =nm Navigated ~ 0524069k15  03/09/2020
= GRB Navigated ~ grib069k 03/09/2020
% = GUAD | Navigated  guadDSok  03/09/2020
= = Tavi Navigated  tavi0G%k 03/08/2020
= BRGN | Navigsted  brgn06%k 03/08/2020 BRGN OE
* = BEL Navigated ~ bej 069k 03/09/2020
4 Source =} _
= Navigated casc069k 03/09/2020 CASC b 5
» [ 0524080k15 @
» [ bej 060K @
» [N brono6ak @ ;}
v B casco69k @
» [ grib06ok @
v B guadosak @
» [N igpoosok @
v B tavioeok @

 Meter ¥ [ Gons

m A d tE

Em Inspector, GNSS, obtém-se uma representa¢do temporal dos 7 pontos

Apds a importacdo dos dados, é atribuido a todos os pontos o Point Role Navigated. Como se pode ver na pagina 7 do Leica
infinity User Guide v3.1.1, é possivel atribuir aos pontos diversos Point Role, de acordo com a respectiva importancia.

Point Roles and Point Symibols
Sym-  Paoint Bole Description
(]

This s a Conbrol poant thal is nol considered Tor
adiesiment and ol foed,

@ 10 Tontmd point  This is a 10 Controd point. That is conscdesed for
iTixed inbeighl]  adustment, Teed ony n heghl

@ 20 Condrol paint  This & a 20 Conlrol point thal is considered for
ifmed in posi adustment, fored anly in pasiton.
tion)

@ 30 Condrod point Thes s & 30 Condrod point that is considesed for
(limed in posilion  aduestment and Toed in position and heighl.

and height)
& Achuested meas- Thas = a measoned point that bas been adpesied
wired point Iy besast squesres el oF N3 eeTse Comp-

talion.
Ther Adpested Least Scpesres point role will mchude
the: adjustment method 30, 20 o 10,

N Slatenn Selup This 5 a posnl on wihech & Staton sefup eosts

- after import of Tiekd data.

-
maasured pomis.




Sym-  Point Role Description
el

w TP reduced This point i generaled Trom ihe reduced olrser-
mrrarement vation compuied from seis of angles, recuced
lonesighls oF & lawerss,
] TFS messuned Thes 5 a poenl thal has: been measured usng a
wilh refleclon relledcion.
TPS messuned This & a reflecioriess measured point.
reflecioress
o PS5 messured This & a point that has been messed wathout
msirument EDW infomealon,

Tipically, Such pomis are wmported Teom MML
. TPS messured This & a Conbrol poanl wsed in a Selup applicaltion
Srtup pomi {wath  amd a messarnement bees been Geloen with neflec-

reflector] o ELAL
LY TS mearsured This s a Control pont wsed 0 a Setup application
Setup posnl ard a megsurermenl has Deen Taken wills rellec-

| reflectoee) Isrbess EDIML

4 Fooed RTE/Fooed Thes = a GNSS RTE measared or post-procesed

. wRTE Widelane PP This s GNSS wlTK 1 or a ‘Widelane post
proessied phese Tk ponl.

i Floal BT Floal Thes 5 & QNS5 RTK measured of [0Sl -prooessed

PP point with Moal sohalion [less acourmale).
x
. PP comergnE | This 5 a GNSS point Deire measured walh Precse
L] verged,
. Code ATKjCode  This & a GNSS RTK measured or post-processed
' r paint with code sohition [least acoumbe |
®

(- =¥

| = -*f Iﬁbummm:rpﬂ-mnd
Manviznbed PR paint with kower acoumsacy. 11 s measured wilhout
using & referenoe Slalion.
= When the GNSS point mles hawe g0l a green bacderound

then this indicates a lilbed measuremenl.
G55 Measured Thes 5 & measuned GNSS ponl with unkonown
4

Sasluiven bypee.
561 ASCIL
(2] CASS Track Post hnm@mlﬂimaﬂ
Procecsed BRI !

Trata-se assim de alterar o Point Role das esta¢des de referéncia para Control:

L View 5] Inspecior Property Grid
2% GNSS Q = IGPO
Intervais > 4 Interval
o _ - 03/09/2020 Start Time 03/09/2020 09:59:42
o | Pointld Y| PointRole T ‘ File Source Y | StartTi | 19,00 |10:00 |11:00
End Time 03/09/2020 10:50:37
- avigate ig|
Ly =GR Navigated 0063 03/09/2020 IGPO OE
5 Duration 00:59:55
| 27 =m Navigated ~ 0524060k15  03/09/2020
_ ) File Source igp00G9k
= GRB Navigated  grib060k 02/09/2020 GRIE [
‘?/ ) Satellite Systems GPS/GLONASS
= GUAD | Navigated  gusd0ESk 03/09/2020 GUAD !
_ Occupation Mede  Static
= = v Navigated  taviD69k 02/09/2020 TAVI [
= Sampling Rate
= BRGN | Navigated  brgn06dk 03/09/2020
¥ = BEL Navigated  be_060k 02/09/2020 - HEL
= CASC | Navigated  cascD8Sk 03/09/2020 casc [ 1G5 Name LEIAX1202GG / 734~

Antenna Height o000 m B

4 Receiver
MName TPS NETG3

Serial Number 401-01683

4 Station

Position Source (= 16PO

Paint Role Navigated @




llQb

Iﬂ#"‘

B Inspector

x Property Grid

= IGP0

4 Interval

Intenvals

_'/-;— ‘ Pointld V| Point I;n\e ‘u" File Source 1{| Start Ti g;{gg{znzn |10:00 |11m

oy =60 | Control igp00GSk 03/09/2020
25 = Navigated 052406915 03/09/2020

I GRIE | Navigated  grib080k 03/09/2020 GRIE » s
<2 = GUAD | Navigated  guad069k  03/09/2020
— = Navigated  tavi060k 03/09/2020 TAVI OE
= = BRGN | Navigated  brgn063k 03/09/2020
E = Bl Navigated  bej 069k 03/09/2020 BEL O
= CASC | Navigated  cascl60k 03/09/2020 CASC » s

Start Time

End Time

Duration

File Source

Satellite Systems
Occupation Mode

Static

Sampling Rate

igpO06gk
GPS/GLONASS

03/09/2020 09:59:42

03/09/2020 10:59:37
00:59:55

5.00 sec

4 Antenna

IGS Name

Antenna Height

LEIAX1202GG / 734
0.0000 m [

4 Receiver

Name

Serial Number

TPS NETG3
401-01683

4 Station

B Inspector

Position Source

Point Role

Pointld mle Y| File Source Y Start Ti g;ﬁ" 2020 1000 11:00
= IGPO Control igp0069k 03/09/2020 iGPo 5¢
= Navigate 0524069k15  03/09/2020

= GRB Control grib069k 03/09/2020 |GRIB 54

= GUAD| | Control guad069k 03/09/2020 |GuAD 5¢

= Tav Control tavi069k 03/09/2020 |TavI 54

= BRGN | | Control brgn06k 03/09/2020 |BRGN 54

= BE Control bej_ 069k 03/09/2020 |BEJ_ .

= casc  \ Control casc069k 03/09/2020 |casc 54




dependencia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinity

B3l O F B

Surfaces  Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjus Features External S

& Navigator 15 Inspector Property Grid

= IGPO
4 Library 4 Interval
» & Paints @ & Y| Point Role T ‘ File Source Y‘ Start Ti 33{’35:’2020 [1090 Start Time 03/09/2020 09:55:42
- A\ Rover End Time 03/09/2020 10:58:37
i IGPO Contral igp0069k 03/09/2020 IGPO
A2 = - A Reference Duration 00:59:55
L = P Navigated 0524069k15  03/08/2020 P1 &
SPP File Source igp0069k
= GRIB Contral grib06Sk 03/09/2020 GRIB
2, — foe__| A Ciear Selection Satellite Systems GPS/GLONASS
= GUAD | Contral guad069k 03/09/2020 GUAD
= 'f Process Occupation Mode Static
i_ﬁ = Tavi Contral tavi0B9k 03/09/2020 TAVI
— : Sampling Rate
= BRGN | Control brgn069k 03/08/2020 gRGN_|== Download Reference Data —
:'EE = BEL_ Control bej_ 060k 03/00/2020 BEJ BN Edit Exclusion Window 4 Antenna
4 Source .
= caSC | Control casc080k 03/09/2020 CASC | | EditAntenna bans LEIAX1202GG / 734~
> .
I 0524060615 e " Edit Antenna Height Antenna Height 00000 m [
» [ bej 050k @
. C'l Assign Control Point 4 Receiver
» brgnl60k @
B Open Satellite View Name TPS NETG3
3 casc06% @ ———
5 grib06%k = [= Goto Serial Number 401-01683
2 . guad060k @ Zoom to 4 Station
» . igp0069k @ Center to Position Source % IGPO
v [ tavioeok @ GNSS Intervals Repart Point Role Cantrol
e Expand All

Collapse All
TMO6 ETRS89 ~

: PM
pel Type here to search i . - : Bl

0 2

Com o botdo do lado direito do rato em cima da linha da estagdo de referéncia IGPO, selecionar Reference.

1B Inspector

Intervals >

» Pointld | Point ;E}JE | File Source Start Ti ggﬁ]ﬁ}?ﬂZﬂ |10:00 |11:c|0
|m =GP0 | Control igp0063k 03/09/2020 Jlc T
'I‘ = Mavigated ~ 0524060k15  03/09/2020
= GRIE | Control grib069k 03/09/2020
'a = GUAD | Control guad069k 03/09/2020
— = v Control taviD69k 03/09/2020 TAVI 3B
= = BRGN | Control brgn069k 03/09/2020
s = BEL Control bej_069k 03/09/2020
= CASC | Control cascD69k 03/09/2020 CASC 3B




Com o botdo do lado direito do rato em cima da linha do ponto P, selecionar Rover

"I’ ol W (&3 'ﬁ E?. - dependenaia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinify — »

Surfaces  Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustments  Features  External S

g Survey Data =

Thematic Codes ~

% Navigator 5] Inspector 2 Property Grid

Q =P
4 Library 4 Interval
b o Foints of - ‘ pointld 7| Point Role v‘ I v‘ StanT) (20572020 100 Start Time 03/09/2020 10:15:02
— - A Rover End Time 03/09/2020 10:45:32
- B =GP0 | Control igpO0Gk 03/09/2020 I A ree
rence Duration 00:30:30
L =n Mavigated 052406915  03/09/2020 Pl ®
SPP File Source 0524069k15
= GRiB Control grib06ak 03/09/2020 GRIB
@ — M| Clear Selection Satellite Systems GPS/GLONASS
= GUAD | Control guad060k 03/09/2020 GUAD |
_ ) 8| Process Occupation Mode  Static
— = v Control taviE0k 03/09/2020 TAVI
Sampling Rate
= BRGN | Control brgn069k 03/09/2020 BRGN oL, Dounlosd Reference Data e
. o
l'ﬁ = Bel_ Control bej 060k 03/00/2020 BEL Edit Exclusion Window 4 Antenna
4 Source . -
= cASC | Contral casc089k 03/09/2020 cAsC_ | = EditAntenna abans LEIGS15
v Wos2406015 @ B i ke Height Antenna Height 1270 m H
» bej 069k @
: . @} | Assign Control Paint 4 Receiver
(] brgn069k @
. B Open Satellite View Name LEICA G515
1 casc089k @ —
5 - R o [= Goto Serial Number 1500524
gril
v I guadosox @ EEET R 4 Station
» . igp0069k e Center to Position Source (=] p1
3 . tavila9k @ 'GNSS Intervals Report Point Role Mavigated
Archive Expand All

Collapse All

£ Type here to search

1B Inspector

o Pointld | Point ‘Ru::-le | File Source Start Ti gg{&?ﬂuzu |1D:EHJ |1'I:EHJ
/m =GP0 | Control igp0DEOk 03/09/2020 e » S
¥a = Navigated ~ 0524069k15  03/09/2020 o
= GRE | Control grib06gk 03/09/2020
@ = GUAD | Control guad069k 03/08/2020
- = TVl Control taviD69k 03/09/2020 TAVI E
= BRGN | Control brgn069k 03/09/2020
e = BEL Control bej_069k 03/09/2020
= CASC | Control casc069k 03/09/2020 CASC E

Repetir este procedimento para as restantes estacdes de referéncia.



3] Inspector

Intervals >

-

. Pointld V| PointRole | File Source Start Ti gg{gg{anzu |10:[IJ |”=0‘3
B =GP0 | Control igp0DEok 03/09/2020 [ I
= |m =n Navigated ~ 0524069k15  03/09/2020 o
B =GRE | Control grib069k 03/09/2020 GRE » 5
B = GUAD | Control quad069k  03/09/2020 GuaD  » st
= (m =T Control tavi069k 03/09/2020 T st
= B = BRGN | Control brgn06k 03/09/2020 BRGN  » 5t
B = BEL Cantrol bej_069k 03/09/2020 BEL b
B = cASC | Control cascD0k 03/09/2020 casC  » st

Antes de efectuar o processamento, é possivel editar alguns campos de cada estagao, como por exemplo a altura da
antena, no caso de n3o ter sido introduzido o valor correcto durante a recolha dos dados:

e

TOo20&. dependencia da distancia 2 estacao de referencis - Leica Infinity - x

(PO Processing  Surfaces  Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustments  Features  External Services

@ /T‘* M SurveyData ¥

_ ~ Thematic Codes ~
Point  Station Observation -

@ Navigator = B Inspector

=r
4 Library ntenals > 4 Interval
» S Points o c ‘ Pointld Y | Point Role Y| File Source Y Start T g;’gs’ 2020 Bl (S AR e
— End Time: 03/09/2020 10:45:32
B =G0 | Control igp0089k 03/09/2020 Jc
Duration 003030
E =rm Navigated 052406915  03/09/2020| E
— File Source 0524069K15
B = GRB | Control grib069k 03/09/2020 [ —]
— Satellite Systems ~ GPS/GLONASS.
B = GUAD | Control guad060k 03/09/2020 [ —]
_ Occupation Mode  Static
=T Contral t2vi06%k 03/09/2020 L T—]
— Sampling Rate 500 sec
B = BRGN | Contrel brgn069k 03/00/2020 Edit Antenna Height
m =u Contral bej_ 069k 02/09/2020 4 Antenna
4 Source Readi
B = casc | Control casc069%k 03/09/2020 Height Reading 12780 m| lESEng Leles1s
» I 0522060K15 @ Carrier Offset 0.0000 m| } Antenna Height 12780m B
» [ bej 0%k @ Antenna Height 12780 m, | =
Receiver
» [N brgnosak @
Name LEICA GS15
> [N cascO89k @
Serial Number 1500524
» [ gribosak @
» [N guadosgk @ 4 Station
» [ igpoossk @ Position Source = p1
» [N wviosdk @ Point Role Navigated
FMeter ~ [ Gons v 4 PT-TMOGETRSE9 ~

o 2 . _ ENG
£ Type here to search = ﬁ | m i 9 E ;I; € @ N ¥ O P N rawmig PTl= 3

Finalmente pode efectuar-se o processamento dos dados, que neste caso vai resultar em 7 solugdes diferentes para o ponto
P, correspondentes a considerar-se cada uma das 7 estagBes de referéncia. Pode acontecer o softwre enviar alguns avisos,
como por exemplo

Waming

A anss Processing

The antenna TRM159900.00 is not found in the GNSS Data Manager.
The antenna TPSCR.G3 is not part of the selected calibration set Leica Relative,

Press OK to continue processing without Antenna definitions.
Press Cancel to edit the Antenna definitions.

| ok || concel |

relacionado com o facto de o software ndo conhecer os parametros de alguma antena (por estar desactualizado) das esta¢Ges
de referéncia. Ignoramos ou incluimos os parametros dessa antena.



e

fi O “F 5] 4

Suffaces  Scanning  Imaging

Relative ¥ /| Rover 7 Clear All Selections [E] Data

A Reference [ Clear Window 1 strategy

sing

Run GNSS Proces:
q

4 Library

Infrastructure

dependencia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinity

Adjustments  Featurss  External Services

%

GNSS  Dewnload

@ Add TP to Library

1 Remove Adjustment

Archive

J/ Type here to search

1

» &b Points © . | ot ld Y| Point Role Y‘ File Source \!‘ Start i g:{gg{zuzn [1000 1100
B =GP0 | Control igp00E9k 03/09/2020 lepo kst
C - Navigated 052406915 03/09/2020 | ]
B =GRE | Control grib06%k 03/09/2020 GRE k5t
B = GuAD | Control guad0ok  03/09/2020 GuAD kst
= B =T | Control taviosok 03/09/2020 T st
= B = BRGN | Contral brgn06%k  03/09/2020 BRGN b 5t
= ee Control bej 069k 03/08/2020 BEL ke
— B = CasC | Control casc60k 03/08/2020 easc kst
» [ 0524060k15 @
» [ bej 059k @
» [ bron0sok @
v [ cascos9kc @
» [N gribosok @
v [ guadosok @
» [N igpoosak @
» [ tevioeok @

File Source

Satellite Systems
Occupation Made

Sampling Rate

03/08/2020 10:15:02
03/08/2020 10:45:32
00:30:30

0524069k15
GPS/GLONASS
Static

4 Antenna

1GS Name

Antenna Height

LEIGS15 -
12750 m [

4 Receiver

Name

Serial Number

LEICA G515
1500524

4 Station

Point Role

Position Source

[=] p1
MNavigated

“% PT-TMO6 ETRS89 ~

| Point Id ‘lr| From.. 1| Stored St.. Y | Solution T... I | Solution Optim... | Satellite System | Frequency | Occ.. Y | Start Time End Time | Duration | Antenn... | Antenna Name 1
<+ R A 1Geo Not Stored Phase Fixed MNone GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32  00:30:30 12730 LEIGS13
4+ M GRE Mot Stored Phase Fixed leno Minimised GPS/GLONASS L1/12 Static 03/00/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32  00:30:30 1.2780 LEIGS15
<+ P /N GUAD | NotStored  PhaseFixed  lono Mirimised  GPS/GLONASS  L1/12 Static  03/09/202010:1502  03/09/2020 10:45:32 003030 12780  LEIGS1S
4+ A Tav Mot Stored Phase Fixed leno Minimised GPS/GLONASS L1/L2/L5 Static 03/00/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32  00:30:30 1.2780 LEIGS15
< Pl /N BRGN Mot Stored Float lena Minimised GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/202010:15:02  03/09/2020 10:45:32  00:30:30 12780 LEIGS13
4+ m M BEL Mot Stored Phase Fixed leno Minimised GPS/GLONASS L1/12 Static 03/00/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32  00:30:30 1.2780 LEIGS15
+ P M casc Mot Stored Phase Fixed l leng Minimisel GPSfGLOiSS L1fL2.-'n Static 03/09/202010:15:02  03/09/2020 10:45:32  00:30:30 12780 LEIGS13
| Point Id | From.. ' lame 1"| Ephe.. T | Easting [m] | Northing [m] | Ortho.... | Geoid Sep... | X [m] ¥ [m] Z [m] Latitude [7] Longitude [] | |
+ P1 A 1GPo Broadcast -88,879.3074 -100,645.1695 78.0253 53.4067 4016,895.3039 -792,455.2140 3971,419.0429 38°45 20.04"N O°09'20.23°'W
+ P A crB Broadcast -88,879.3083 -100,645.1951 T8.0044 534067 4916,895.3035 -7924552146 39714100009 328°45'26.04"N 9°09'20.23°'W
+ P M cGuap Broadcast -88,879.3001 -100,645.1872 778112 534067 49168952281 -7924551941 39714189578 38745 26.04"N 9709 2023°'W
<+ P A Tav Broadcast -88,879.2887 -100.645.2118 780554 53.4067 40916,895.3561 -792,455.2030 3971,419.0200 38° 45 20.04"N O°09'20.23"'W
EEl| A BRGN Broadcast -88,879.2029 -100,645.1907 77.9588 534067 4916,805.2817  -7924551042 397141809858 328°45'26.04"N 9°09' 20.22°'W
+ P A BEL Broadcast -88,879.3139 -100,645.1937 779396 534067 4916,895.2519  -7924552120 39714189704 38745 26.04"N 9709 20.23°'W
+ P1 M casc B@jcast -88,879.3208 -100,645.1983 TT.8422 53.4067 49168951787 -792,4552070 39714180058 38745 20.04"N 0709 20.23°W
| Point Id | From... (] | Ellip. Heig... | WGS84 Latitude [7] | WGS84 Longitude [] | WGS84 El.. | WGS84 Cartesian X... | WGS84 Cartesian ¥ [.. | WG584 Cartesia...
“+ P1 M 1GPD MW 1314319 38° 45" 26.04" N 9° 09' 20.23° W 1314319 4916,895.3039 -792,455.2140 3,971,419.0429
<+ P M GRE W 1314110 38745 26.04" N 97 09'20.23° W 131.4110 4,.916,895.3035 -792,455.2146 3.971,419.0009
<+ P M Guap 1313178 38745 26.04" N 9° 09" 20.23°W 1313178 4,916,895.2281 -792,455.1941 39714189578
<+ P A Tav W 131.4620 387 45" 26.04" N 9° 09' 20.23° W 131.4620 4,.916,895.3561 -792,455.2030 3,971,419.0290
= P M BRGN W 1313655 38745 26.04" N 9% 09" 20.22° W 131.3655 4916,895.2817 -792,455.1043 307141580858
-+ P M BEL MW 131.3463 38° 45" 26.04" N 9° 09' 20.23° W 131.3463 4916,895.2519 -792,455.2120 39714189704
“+ P M ocasc w 131.2488 387 45" 26.04" N 9° 09" 20.23°W 131.2488 49168951787 -792,455.2070 309714180058
Ml | syl | szt | Slope Dist. fm]
-2,136.8823 600.1487 2,672.6025 34740825
12,606.3473 -47,096.8181 -24.472.3060 54,552.0304
100,861.6653  -178,375.8848  -152724.1532 255,560.3621
-129103.0227 -115507.8158  142,263.8778 224,162.1219
188163.1513  -231,612.2595 -258789.9861 384,996.0344
-67467.4152  -103,224.6609 64,660.0216 1392411617
-641.9627 23.271.2768 5,561.7851 23,935.2856



Note-se, em primeiro lugar, que o software ndo grava automaticamente a solugédo (Not Stored), para o caso de o resultado
ndo agradar. Aparecem indicadas as coordenadas planimétricas PT-TM06/ETRS89 distdncia a meridiana, M (Easting), distancia
a perpendicular P (Northing) e a altitude ortométrica, obtida por conversao da altitude elipsoidal utilizando a ondula¢do do
gedide. Na ultima coluna aparece o comprimento da base, isto &, o vector espacial que liga os centros de fase da antena no
ponto P e a antena no ponto estag¢do. Por fim, numa analise breve, a 22 coluna indica o tipo de solugdo obtida, que se baseia
na determinacdo da(s) ambiguidade(s) de ciclo correspondentes ao processamento das frequéncias L1 e L2. Neste caso, com
excepcdo da estacdo de Braganca, foi possivel obter um valor inteiro para essas ambiguidades (Phase Fixed), que é o caso
mais conveniente (este nimero inteiro de comprimentos de onda + a diferenca de fase medida, multiplicados pelo
comprimento de onda do sinal, L1 ou L2, fornece a distancia satélite-ponto P). Com a esta¢do de Braganca obteve-se um

numero real (ndo inteiro) para a ambiguidade. Porque sera?

dependencia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinity

Surfaces  Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustments  Features External Services

£ T MaRelative v 7 Rover Mg Clear All Selections [2) Data A * 7 P e 18
5] store /N Reference 1 Clear Window N? Strategy & li' O m I)/@ JIT' “b J)J 3

= . GNSS  Download Point  Station Observation Traverse  Sets  Foresights
[ Remove Processing  SPP E Repert hd ' Advanced Manager

Results » > 03/21/2020 14:34:09 >

4/;

Adjust
Level Line

q‘l’i ‘II ﬁ Remaove Adjustment

i

Split

, & Add TP to Library
Height

| Point Id Y| From... ' |WGS84 Latitude [] ‘ WGS84 Longitude [7] | WGSB4 EL.. | WGS84 Cartesian X... | WGS84 Cartesian ¥ [... | WG584 Cartesia..,

Ax [m]

Ay [m]

‘ Az [m]

4+ A 1Gro 38°45' 26.04" N 0°09'2023"W 1314319 4,916,895.3039 -792,455.2140 3,071,419.0429
<+ P A GRB 38° 45 26.04"
4 A cuap 38° 45’ 26.04"

N " 09 2023 1314110 4,916,895.3035 -792.455.2146 3,071,419.0099
N
<+ P A Tavi 38°45' 26.04" N
N
N
N

o

o 09' 20.23" 131.3178 4916,895.2281 -792,455.1941 3971,418.9578

9 09' 20.23" 131.4620 4916,895.3561 -792,455.2030 3,971,419.0290
& A BRGN 387 45' 26.04" o
<+ P A BEL 38° 45' 26.04" o
4+ A casc 387 45' 26.04" o

F 09" 20,227 131.3655 4,916,895.2817 -792,455.1043 39714189838
"~ 09' 20.237 131.3463 4,916,805.2519 -792,455.2120 39714189704
F 09 20,237 1317.2488 4,916,895.1787 -792,435.2070 3,.971,418.9058

R Type here to search

Para finalizar, trata-se de exportar os resultados para um ficheiro ASCIl (apds o Store):

File Home  Processing  Surfaces  Scanni

. # Save As..

Manage Infinity |

Load
h dependencia ¢
C:AUsers\Admir

- dependencia ¢
CAUsers\Admir

-2,136.8823
12,606.3473
100,861.6653
-129,103.0227
188,163.1513
-67 4674152
-641.9627

600.1487
-47.096.8181

-178,375.8849
-115,507.8159
-231,612.2595
-103,224.6609

23,271.2769

2,672.6025
-24 472.3060
-152,724.1532
142,263.8778
-258,789.9861
64,660.0216
5,561.7851




indicar o local onde se pretende guardar o ficheiro de saida
selecionar a informacdo que vai ser exportada

(New: tudo, caso ndo haja algum template definido)
u|' (a3 ‘ﬁ * dependencia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinity - )

Surfaces  Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustments  Features  External Services

ﬁﬂ Remove Adjustment
* AddTPto Library

L Recent Files Export Settings
@ trabalhos GMSS 2020 Computer * > [l > topografia PG1 * > trabalhos GNSS 2020 )}.’ Template estatico

[ P3 confirmacao da cota Name T | Extension | Size ¥ ‘ File Handling e Q,
PENHAS_0326_1023_143732 [~

=

Create Subdirectory
ew Template Q
PF_0326 1022 132901 B bej_069khtm .htm 76 KB

Results * 0;
> PFC2019_0326_1022_085446 E brgn0Bak fitm htm 79KB ew Template 2 Q

Point Id Y‘
‘ [ LEZIRIAS5_0326_1018_130249 B coscO69khtm I 85K8 New Template 3 Q

o . . 2.6025
E & dependencia da distancia.txt 1 998 Byte Mew Template 4 Q

B B Bk

P1 2.3060
[ AZINHALS 0326 1016 131353 ﬁ dependencia da duracao.txt J 939 Byte

P [@ FREIXO4_0326_1016_102258 . Nety Template 5
LIS L B grib05okhtm ‘ 79K8 s
P “ Favourites

B quad0s9khtm I 79 K8 rtk Q
P 4 [ library . 0.9861
B igp00Gekhtm ‘ 76KB New ..
P1 @ Documents 0.0216
B tavi0s9khtm | 83KB
p1 @ Public Documents 1.7851
[ Desktop
@ Downloads
4 [ggiProject Folders
@ ConX
[ Exchange

[@ Exported Data

4.1532
13,8778

Bt =t Bk

@ Imported Data

2 Type here to search

indicar o nome do ficheiro
(nome do projecto, por defeito)

definir o formato pretendido

Template Preview
MName New Template & . | Geoi Target Height‘ [{
Settings Pl GMSS Phase Measured Post-Processed - 2 I 53.4067  1.2780
P1 GNSS Float Measured Post-Processed  -88879.2029  -100645.1907 77.9588 534067 1.2780
Export Column Header _
Pl GMNSS Phase Measured Post-Processed  -88870.3208  -100845.1983  77.8422 53.4067 12780
/C"’%“ Eepa i Tab M Pl GNSS Phase Measured Post-Processed  -88670.3083  -100645.1951 780044 534067  1.2780
Selection hd P GMNSS Phase Measured Post-Processed  -88879.3001  -100845.1872 779112 53.4067  1.2780
[ control P1 GNSS Phase Measured Post-Processed  -88870.3074  -100645.1695 780253 534067 1.2780
[ Adjusted P1 GNSS Phase Measured Post-Processed  -88870.2887  -100645.2118 780354 534067  1.2780
Set
Point Roles D stp
O Averaged
D Reduced
Measured
D Others
/ Coordinate Local Grid -
Height Mode Crthometric -
Units Meter A
Format DD MM S5 -
Rounding [0.0001] -
Time Format HH:mm:ss h
Sort by Point Id -
Export Free Codes |
0K | | Cancel |




Preview

t Project Easting Project Northing Date/Time Code Special Code Linework flag Code Group Code Description Code Information
/2020 10:45:32
/2020 10:45:32
/2020 10:45:32
/2020 10:45:32
/2020 10:45:32
/2020 10:45:32
03/09/2020 10:45:32

Preview
Annotation 1 Annotation 2 Annotation 3 Annotation 4 Attribute Name & Value CQ3p CQ 20 Q1D
0.0011 0.0006 0.000%
0.0090 0.0074 0.0051
0.0011 0.0006 0.0009
0.0070 0.0008 0.0009
0.0015 0.0008 0.0013
0.0006 0.0003 0.0005
0.0078 0.0009 0.0013
£ D

Etl sD Easling| sD Norﬂ1ing| 5D Ortho. Height [El Projection Scale Factor Elevation Scale Factor Average Combined Factor Ref. Station Id

0.0003 0.0005 0.0009 1.0000972357 0.9999793926 1.0000766263

0.0067 0.0032 0.0051 1.0000972355 0.9999793896 1.0000766230

0.0004 0.0005 0.0009 1.0000972357 0.9999794079 1.0000766416

0.0003 00004 0.0009 1.0000972357 0.9999793824 1.0000766161

0.0005 0.0007 0.0013 1.0000972357 0.9999793970 1.0000766307

0.0002 0.0002 0.0005 1.0000972357 0.9999793791 1.0000766128

0.0005 0.0007 0.0013 10000972356 00999793744 1.0000766081

Mum. Used Satellites Hz Slope Dist. Mum. of Epochs

Pode agora editar-se o ficheiro de saida e seleccionar (se isso ndo foi feito na selec¢do dos dados de saida) a informacao mais
relevante (estacdo de referéncia, M, P, C, stdM, stdP, stdC) de forma a poder ordenar os resultados por distancia da estagdo
base ao ponto P e assim tirar conclusGes relativamente a alinea a) deste segundo trabalho. Pode ajudar voltar ao View, apds
0 processamento, para visualizar as 7 bases obtidas, que podem ser selecionadas.




Bl

o

Process

T Leica Relative

=1 Store

ﬁﬂ Remove Processing

Surfaces  Scanni

Rawer
/R Reference [ Clear Window
sep 5 Report
GNSS

Ty Clear All Selections [E) Data

dependencia da distancia a estacao de referencia - Leica Infinity

Infrastructure  Ad)

%

Strats
il srateqy -
~ & Advanced Manager

ustments  Features
Ay
[ )
Download Point

External Services

%

Station Observation Traverse  Sets Foresights Adjust

Level Line

Join

TPS

Split

Remave Adjustment

Add TP to Library

Al F
Height
Observation

Level

Note-se que apds o processamento, o Point Role do ponto P passou a Averaged.

A View

3 Inspector

i Features | [ TPS A GNSS i Level o Infrastructure 3 Adjustments Feature Coding

Points \/

Point Id 3
b % BEL(03/21/2020 12:48:32)
> % BRGN (03/21/2020 12:48:25)
b % CASC (03/21/2020 12:48:40)
P % GRIB (03/21/2020 12:47:56)
b % GUAD (03/21/2020 12:48.06)
P &% IGPO(03/21/2020 12:46:21)
b @ P1(03/09/2020 10:45:32)
b & TAVI(03/21/2020 12:48:14)

Point Role
Contro
Contro
Contro
Contro
Contro
Contro

Contro

File Source 1
User-entered
User-entered
User-entered
User-entered
User-entered
User-entered
0524069K15

User-entered

| +iero-m1 ~|
4 Point
Point Id P1
Point Role GNSS Phase Measured Post-Processe
Date/Time 03/09/2020 10"~
File Source 0524069k15
Layer GN=” <rvations Q 1=
¢ Baseline
From Station Id IGPO
Ax -2,136.8823 m
Ay 600.1487 m
Az 2,672.6025 m
Slope Dist. 3474.0825 m
Satellite System GPS/GLONASS [i ]
4 Antenna
IG5 Name LEIGS15 -
Antenna Height 12780 m H
4 Local Position
| Cancel ‘ | Apply ‘
Meter ¥ " Gons v & PT-TMOG ETRS89 ~
5
CO—
Easting [m] Naorthing [m] | Ortho. Height [m] | CQ 3D [m] | CQ 2D [m] | CQ 1D [m]
2285488206 -183,7354917 250.8186 - - -
113,785.3679  238456.1335 732.8337 > > >
-111,831.9142 1074421122 226813 - - -
-44,035.4899 -69,577.7650 82,0714 > > >
734279825 06,765.7624 1,026.1328 - - -
-89,170.4966  -104,106.957. 125.5286 > > >
-88,879.3067 -100,6451813 78.0034 0.0216 0.0075 0.0203

43,7354714  -281,388.0479 23.3998
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LT Processing Surfaces  Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjustments  Features  External Service

P LeiaRelative 7 1\ Rover Mg Clear All Selections [ Data A, ® o d A

ﬁﬂ Remove Adjustment

T =

Navigator Property Grid

i - GNSS Q < IGPO — P1
4 Library Resuits * > 04/01/2020 23:01:23 > P
» b Points ./@ | Point1d 1 | From... Y| Stored St.. Y ‘ Salution T.. 1| Solution Optim... | Satellite System | Frequency | Occ.. T | Start Time End Time Point Id
» 4 Processed Baselines - < P1 A GRIE Stored Phase Fixed lono Minimised ~ GPS/GLONASS  L1/L2 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32 Point Role
@/@ 4 P1 A BRGN Not Stored Float lono Minimised GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
<+ P A GuAD Mot Stored Phase Fixed lono Minimised  GPS/GLONASS  L1/L2 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
'a + Pl A BEL Not Stored Phase Fixed lono Minimised GPS/GLONASS  L1/L2 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
pr— — <+ P A 1GPO Not Stored Phase Fixed None GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
» - taviDBOk Qﬁ + P M casc Not Stored Phase Fixed lono Minimised GPS/GLONASS  L1/L2/L5 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
» - igpODE%k ' %ﬁ 4+ P A Tav Mot Stored Phase Fixed lono Minimised  GPS/GLONASS  L1/L2/15 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
v [ guadosak i Slope Dist.
3 grib069k ' Occupation Mode
. 2ROl '
4 Archive Stored Status
» T Exported Files Solution Type
Solution Optimisation I
Satellite System
Frequency

Gons ~ % PT-TMO6 ETRS89 ~

dependencia da distancia - Leica Infinity

U Processing RIS Scanning  Imaging  Infrastructure  Adjus Features  External Service:

T Leica Relative ¥ 1 Rover Clear All Selections [£] Data M Remave Adjustment
¢ L d ]

" —

Navigator . Property Grid

Q # GNSS Q < IGP0 — P1
Results * > 04/01/2020 23:01:23 >

4 Library
v b Points
3 (z Processed Baselines

4 Feature

| Point Id Y| From.. V| Stored St.. Y| Solution T. | Solution Optim... | Satellite System| Frequency‘ Occ Y| Start Time End Time Point Id

-+ M A Gris Stored Phase Fixed lono Minimised ~ GPS/GLONASS L1712 Static 03,/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32 Point Role
& P A BRGN Not Stored Float lono Minimised ~ GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32 Date/Time
-+ P A Guap Mot Stored Phase Fixed lono Minimised ~ GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
<+ P A BEL Not Stored Phase Fixed lono Minimised ~ GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32

a WO WS

G -+ P A iGro Not Stored Phase Fixed None GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
rce
N — ] <+ P A casc Not| Store lono Minimised ~ GPS/GLONASS  L1/L2/15 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
i
5 . pO0GSK { -+ P A Tav Not| Remave Processing lone Minimised ~ GPS/GLONASS  L1/L2/15 Static 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:45:32
g
» I guadosok ( B Recors ' TR Slope Dist.
v B gribossk ( Save as.. B et Occupation Mode
R Select coll . R . . R .
b L by - Slectcoumns | Extended information and statistics of the processing, as well as point/baseline results.
. ) Stored Status
Archive

— . Solution Type P
» | Exported Files
Solution Optimisation  ©

Satellite System




GNSS Processing Report 38

Rt oot 4012020 23 1524
Project Details 34

Gusaral Custamas Dutas Msster Conrinata Sytam

Projest Hame: sepecencia dadstancia  Custamer Name: . Coonfinate Systom Name: 171406 ETRSEH

Curar. Cantact Rasan: . Tonstomation Typs: Clastical 30 254

Lasd Surveyo: Humber. . RecoualDstibution:  Hone

Date Croatad: 031602020 16025 el . Elipsoid RS 10 n

Last Accassed: D410 226508 saype . Progaction Type [ —

Appcation Sefwose: iy 24 Websihe: sl Mode: |
55 Moset

Path: e
e ER)
Commants B

—

Baseline IGPO - P1
Processing Parameters (03/09/2020 10:15:02 - 03/09/2020 10:45:32)

Dats Selacted Used Commants
Cut-0f Angle w w

Frequenty Automatc Az

Sampling Rate: e Al S

¥

et Ty Beunicat Bendenst 0 T T

Actterea Calbcation Set Lefca Redather A Belnthen 10:1502 10:2108 1027:14 103320 103926 104532
03/09/2020 03/09/2020 03/09/2020 03092020 03/09/°2020 037092020

Pracassing Serateqy
Sohstion Type Phase Fiued Fiiase Fned
Soluton Dptmsatian:  Automatic Hane

GDOP PDOP KDOP VDOP
" @ O =

]
g
Azmuth ]

1504

sV
2
3

RO8N2 101502 102108 102714 10:3320 103926 104532

10:15:02 10:23:22 103142 10:40:02

03,/08/2020 03/09/2020 03/09/2020 03,/08/2020 GI0GIZ 613 G15 G17 G1% G20 G24 G28 RO7 R0A RO9 R16
E I EEFE0OO0OCEEENEN

0
101502 2TN4 104532

GPS GLOMASS
u L]

¥

o

o

)
L

= s * E
£ P =
z ‘ &
- =
3 3
224 ° \\ & S
s
§ pb— s }

odc —

2

4 01 T T

= . . - , 10: k21 74 103320 " 104532

10:1502 10:2107 102712 103317 103922 104527 h1362 l02108 i by -

610 G12 G13 G15 G17 G19 G20 G24 G28 RO7 RO8 ROJ R16
G610 G12 G13 G15 G17 G19 G20 G24 G28 RO7 R08 RO9 R16 EEENEEC0CED O EEEN
- E 0o EEEEN



O que se segue pretende dar uma ideia do que o Leica Infinity realiza quando se selecciona Process: é construido um sistema
de equacdes que relacionam as observagdes (pseudo-distancias e fases, entre outras) e os parametros (as coordenadas do
ponto P, entre outras) e é efectuado o ajustamento por minimos quadrados de forma a obter-se a melhor estimativa desses

parametros.
Os seguintes factores influenciam a exactiddo do posicionamento que pode ser obtido por GNSS.

e a precisdo das observacOes e a geometria satélite-receptor
e atécnica de processamento de observacdes utilizada
e aexactiddo com que os modelos atmosférico e ionosférico sdio modelados

e 3 exactiddo das efemérides dos satélites

As observagdes GPS podem ser efectuadas utilizando quer as ondas portadoras quer os codigos; as observagdes que utilizam
os codigos designam-se pseudo-distancias, jd que sdo distancias contaminadas pelos erros dos reldgios, obtidas quer do
codigo C/A transportado pelas frequéncias L1 e L2, quer do cddigo P transportado pela frequéncia L1. Quando 4 satélites sdo
observados em simultdneo, é possivel determinar a posicdo tridimensional (posicionamento absoluto) do receptor e do
respectivo erro do relégio, em cada época de observacdo, embora com uma incerteza de varios metros. Um factor adicional
gue degrada este tipo de posicionamento tem a ver com o multi-trajecto, em que uma parte do sinal transmitido pelo satélite

alcanga a antena do receptor apds reflexao no solo.

Sendo tx e t' os instantes de recepcdo e de emissdo do sinal (L1 ou L2) contendo o cédigo C/A ou o cddigo P, medidos nos
reldgios do receptor k e do satélite i, afectados por erros de dessincronizacdo dty e dt/, respectivamente, e c a velocidade de

propagacao do sinal, tem-se:
[(tr + dty) — (¢" + dt')]|c = pf + I} + T}

onde py, é a distancia verdadeira (geométrica) entre o satélite e o receptor no instante de emissdo do sinal e I}, , Ty s&o os

atrasos ionosférico e troposférico (isto porque t; + dt; e t! + dt! estdo corrigidos dos erros de dessincronizagdo), em que

ph = (G =2 + (O =y + (o = 22

em que (xl,yl, Zl) e (xx, Yk, Zi) sdo as coordenadas do satélite i e do receptor k numa dada época no referencial terrestre.

Assim sendo, (tk —t! )c é a pseudo-distancia R,‘; medida (designada nos ficheiros RINEX por P1 se obtida pelo codigo P

transportado em L1, por P2 se obtida pelo codigo P transportado em L2 e por C1 se obtida pelo cédigo C/A transportado em

L1), donde:
(tx —t')c+ (dty —dt)e = pk +IL+ T ou (tp—t')c =R} =pj + (dt" —dty)c + I, + T}

equacdo que relaciona a distancia geométrica (aquilo que se pretende determinar) com a pseudo-distancia (aquilo que se

observa), onde ha 7 incognitas: (xi, Vi, Zx), dty, dt",I,‘; e T,i.



Considerando o efeito do erro do relégio do satélite insignificante e que os atrasos ionosférico e troposférico podem ser
obtidos por modelos, restam 4 incégnitas que podem ser determinadas a partir 4 pseudo-distancias medidas

simultaneamente para 4 satélites (ja sabemos que geralmente ha mais do que 4 satélites acima do horizonte):

R = (xt = x)2 + 1 — y)? + (21 — 2,)? — cdty,
RE = (x? —x)% + (2 — yi)? + (22 — 2;)? — cdty,
Ry = (3 = %)% + (3 = yi)? + (23 — 2)? — cdty,

=V (x* = )2+ (* = yi)? + (2% — )2 — cdt,

(é suficiente uma época de observacdo para resolver este sistema).
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Na época 18 03 09 12 52 45.00 o receptor recebeu sinal de 15 satélites; para cada um deles indicam-se as pseudo-distancias

C1 e P2 (de entre as 8 observaveis registadas)

Os receptores estdo programados para efectuar observacées de fase em épocas igualmente espacadas (de facto, diferencas
de fase entre a fase do sinal recebido de um satélite e a fase de uma réplica gerada no receptor, designada por fase de
batimento); desde o instante em que é ligado, o receptor regista igualmente o nimero inteiro de ciclos que se completaram
desde esse instante — fase acumulada. Ligando o receptor no instante t, a fase de batimento ®g3(t) comeca a ser medida,
sendo a ambiguidade inteira N* desconhecida; de p(t)=®5(t)A = (N+®g(t))A, tem-se portanto que n3o é possivel determinar

a distancia entre o satélite e o receptor na época t.
Sejam ®°(t) a fase da onda portadora (L1 ou L2) recebida e reconstruida no receptor no instante t, com frequéncia f°, e ®x(t)

a fase da onda (L1 ou L2) gerada no receptor, com frequéncia fr, onde t é a época em tempo GPS, tendo-se:

S
p
3 (tg) = fsag + fs5s = fS7R + fs6felogio

relégio
®5(tg) = N* + d3(tg)

onde 6561091-0 é o erro do relégios do receptor, @3 (tz) a frequéncia de batimento (diferenca de fase em unidades de ciclo

entre o sinal recebido do satélite e a réplica gerada no receptor, uma funcdo cumulativa dos ciclos inteiros da onda produzida

desde tg) e Nt é a ambiguidade inteira (que representa o nimero de ciclos ou comprimentos de onda correspondentes ao

percurso do sinal, desde o satélite até ao receptor no instante relativo a época tr inicial).



A partir do instante tg, é registado o nimero inteiro de ciclos decorridos desde ai (intervalo de tempo entre épocas, em
oposicdo a pseudo-distancia que é medida em cada época) e a respectiva parte fraccionaria de ciclo. Mantendo o receptor

ligado sem perda de sinal, o valor de N' n3o sofre alteragdio e num instante tg° posterior tem-se

@5(t'g) = Nt + (D;§|:;R, onde <D,§|§;R é a fase de batimento medida entre os instantes tr e tr".

PR (t”)
PR (L")

.- Interpretacdo geomeétrica da diferenca de fase
orbita
SI ¢ acumulada <sz " medida desde que o receptor
¢ ligado no instante t; quando a ambiguidade N*
for determinada, a fase do sinal em qualquer

instante posterior a t é dada por

@5(t') = Nt + d3|Y e portanto

sup. terrestre

p(t) = &°(t)HA

S
Considerando juntamente as equagdes @°(t;) = fs% + 56 Ret0gio € P5(t'R) = N* + q>,§|§;5, tem-se sucessivamente:

tr relogio

1S
Nt +d)g|t,R =fSpTR+f55rR

Nt i(llsfs 1S
c

1 tr
= s Prt ASfSS felogio) - (D}§|tRR

tr

1 ! ’ tr
Nt ZA_S(pIS?+C6$elogio)_(pg| K

—R_

Nt =
As

st
Piley

onde p” e R'=p’+cAd” representam a distancia geométrica e a pseudo-distancia com cédigo relativas ao instante tr’

considerado, de onde se obtém N* (e portanto p’) pois A é conhecido, ®°|+  é medido e R’ é calculado.

As observacGes de fase sdo mais precisas do que as observacgdes de pseudo-distancia e ndo sdo tdo vulneraveis aos efeitos
do multi-trajecto. O comprimento de onda da onda portadora L1 é igual a 19 cm, o que faz com que mesmo uma interpolac¢édo
grosseira forneca um nivel centimétrico na precisdo da distancia obtida. As observac¢des da fase, no entanto, sdo ambiguas
(ambiguidade de fase) e a menos que seja possivel determinar a diferenca de distancia absoluta na época inicial, as
observacoes de fase apenas fornecem a variacdo na distancia (e ndo a distancia) entre o satélite e o receptor durante o

intervalo de observagdo.
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Na época 18 03 09 12 52 45.00 o receptor recebeu sinal de 15 satélites; para o primeiro indicam-se as fases de batimento L1

e L2 (de entre as 8 observaveis registadas) desde que se ligou o receptor

A fonte de erro dominante, seja numa observacdo GPS Unica seja numa série de observag¢des entre um satélite e um receptor
é o comportamento imprevisivel dos padrées de tempo (ou frequéncia) que definem a referéncia temporal quer do satélite
(transmissor) quer do receptor, o que limitaria a precisdo do posicionamento ao nivel de alguns metros caso ndo existisse a
possibilidade de diferenciar as observaveis (pseudo-distancias e fases), isto é, efectuar a subtragdo das observaveis. Fixado o
satélite, a diferenciacdao de pseudo-distancias ou fases dos sinais recebidos simultaneamente em cada duas estagdes elimina
o efeito da instabilidade do reldgio do satélite; fixada a estagdo, a diferenciagcdo de observagdes simultaneas de dois satélites
elimina o efeito da instabilidade do relégio do receptor. Estas diferencas sdo chamadas diferencgas simples. As diferencgas
duplas entre satélites e entre estaces eliminam as instabilidades dos reldgios dos satélites e dos receptores; estas diferengas
eliminam igualmente a fase inicial dos osciladores dos satélites e dos receptores, permitindo resolver a ambiguidade de ciclo.

As diferencas duplas podem, por sua vez, ser diferenciadas entre épocas .

Os valores muito altos a nivel de exactidao das coordenadas do ponto P devem-se a utilizagdo do posicionamento relativo, a
partir de observagdes efectuadas simultaneamente em dois (ou mais) pontos, permitindo que diversas fontes de erro sejam
canceladas: as diferencas da posicdo obtida para cada um desses dois (ou mais) pontos constitui o vector base ou
simplesmente a base entre os pontos ocupados pelas duas (ou mais) antenas. Os vdarios sistemas de posicionamento por
satélites existentes fornecem coordenadas de um receptor ou de uma base num referencial geocéntrico (datum global), que

sao posteriormente transformadas num datum local, de forma a serem mais facilmente utilizadas.
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Diferenciacdao de observacdes de fase



Mais explicitamente, considerem-se observac¢oes de fase numa dada estagao i, em duas épocas t; e t;:

p(t1)= A N +ADg° (t1) +C Ad1+&ion(tr)+ Etrop(ts)+ &(t1)

p(t2)= A N +ADg° (t2) +C Adr+€ion(t2)+ Erop(t2)+ €(t2)
onde se introduziram nas equacdes os erros ionosféricos, troposféricos e outros.
Efectuando a diferenca entre as equac¢des precedentes, tem-se

Op =L 3D + ¢ OAD + O Eiont O Etrop+ O €.
No caso de observacdes de cédigo, tem-se

OR = 03p + C OAS + O Eiont O Etropt O €,

de tal forma que se ndo houver perda de sintonia entre as duas épocas consideradas, a observacgdo resultante ndo é afectada

pela ambiguidade de ciclo.

As diferencgas simples entre receptores para a mesma época obtém-se subtraindo as observacdes numa dada estagdoi para

um dado satélite p as observag¢des simultaneas para o mesmo satélite obtidas numa estagao j,
Ap =AAD +cAAS+ A giont A EtropTt Acg,
AR = Ap +CAAS+A Eiont A Etropt Ae.

Dado que o erro de sincronizagao do satélite é igual em ambas as estagdes, a construgdo de diferencgas simples entre

receptores permite eliminar este erro.

A formacdo de diferencgas simples entre satélites, obtidas a partir de observagdes simultdneas num receptor para dois

satélites p e g, permite eliminar o erro de sincroniza¢do do relégio do receptor na estagao i:
7\,VCD=Vp+CVA8+V8ion+V8trop+V8/
VR = Vp +cVA+V €iont \Y Etropt Ve.

As diferencgas duplas receptor-tempo sao formadas combinando diferengas simples entre épocas e a observagao resultante
elimina a ambiguidade do ciclo na equagao da fase. A combinag¢do de observagdes envolvendo dois receptores e dois satélites
da origem as diferencas duplas receptor-satélite; a diferenga de observagdes pode ser efectuada fazendo a diferenga entre
satélites de diferencgas simples entre receptores ou fazendo a diferenga entre receptores de diferencas simples entre satélites
(ou ambas). Desta forma, os erros de sincroniza¢do dos reldgios dos receptores e satélites sdo eliminados e os restantes erros

sistematicos reduzidos.

As diferencas triplas receptor-satélite-tempo sao formadas efectuando a diferenca entre duas épocas de diferencas duplas
receptor-satélite. Tal como as outras diferengas em tempo, a ambiguidade de ciclo é eliminada; para além disso, as diferengas
triplas eliminam os erros dos reldgios dos receptores e satélites e reduzem a influéncia dos restantes erros sistematicos que

apresentem correlagdo.



A principal desvantagem da utilizacdo de diferencas é a redu¢do do numero de observagdes, que no caso de sessdes curtas

ou bases longas podera enfraquecer a solugao.

As diferencas entre observa¢gdes combinam observacdes do mesmo tipo de observavel obtidas a partir da mesma onda
portadora; um conceito semelhante pode ser aplicado efectuando a combinagdo linear de observaveis do mesmo tipo mas

obtidas em portadoras diferentes, o que permite eliminar o efeito do atraso ionosférico ou determinar com maior facilidade

as ambiguidades de ciclo inerentes as observacdes de fase. Para o caso das observagdes de fase,
@n,m=n®1+m @2

é uma combinacao linear em L; e L, com os coeficientes n e m a definir para cada tipo de combinac¢do considerada, sendo a
ambiguidade dessa combinac¢do dada por N,m=nNi+mN;, onde N; e N, sdo as ambiguidades de ciclo para cada uma das

portadoras.

As combinagBes mais utilizadas no processamento de observagdes GPS sdo as chamadas combinac¢do de banda larga (wide

lane), combinacdo de banda estreita (narrow lane) e a combinacao livre da ionosfera (ionoshere free).

A combinag¢do de banda larga tem um comprimento de onda de cerca de 86 cm, sendo util na determinagao de ambiguidades;

7

o ruido associado é, no entanto, cerca de 6 vezes superior ao das observacOes originais (os valores de n e m séo,

respectivamente, 1 e—-1, Ls=L;- L, ).

A combinagdo de banda estreita tem um comprimento de onda de cerca de 10.7 cm, o que dificulta a determinagdo das
ambiguidades, especialmente para bases médias ou longas; o ruido associado &, no entanto, extremamente baixo (os valores

de n e m sdo, respectivamente, 1 e 1, Ls= L; + L.

A combinacao livre da ionosfera elimina o efeito de primeira ordem da ionosfera; dado que o efeito da ionosfera depende da
frequéncia dos sinais que a atravessam, combinando as frequéncias L; e L, é possivel eliminar o seu efeito. Tomando n=1,

vem m=f1/f, pelo que, ndo sendo um ndmero inteiro, esta relagcdo ndo pode ser utilizada para determinar as ambiguidades.
Resumindo, tem-se as seguintes combinag¢des de observaveis a partir de L1 e L2:

e L3=qll+pBL2 — combinagdo ionosférica
e [4=11-L2 — combinagdo de banda larga (wide lane)

e |5=11+L2— combinacdo de banda estreita (narrow lane)
Um algoritmo possivel é:
2 - Processamento de diferencas triplas de fase:
a) determinagdo de uma solucdo aproximada das coordenadas

b) eliminacdo de saltos de ciclo com analise dos residuos



2 - Processamento de diferengas duplas de fase:
a) determinac¢do de uma solugdo aproximada (float), com valores reais para as ambiguidades
b) fixagdo das ambiguidades iniciais a valores inteiros
c) determinagdo da solucdo éptima final (fixed), em L1 e/ou L3

O processo de modernizacdo do Sistema de Posicionamento Global envolve uma alteragdo na estrutura dos sinais
transmitidos pelos satélites: um novo sinal se tornara disponivel a comunidade civil, aqui referido como L5, com frequéncia
igual a 1176,45 MHz. Ao mesmo tempo haverd uma alteragdo na modulac¢do do sinal L2, que tera incluido o cédigo C/A, a
exemplo do que ja acontece com o sinal L1. A Tabela seguinte resume as caracteristicas dos sinais em termos de frequéncia

e comprimento de onda:

Sinal Fregiléncia Comprimento de Onda
(em Mhz) (em metros)
Portadeca Ll 157542 19,03
Portadora 12 1327,60 2442
PortdoraLs 117645 25,48
WideLane «(L1- L2) 34783 86,19
Narrow Lane (L1 + [2) 2803,02 10,70
LI- L5 389,70 75,14
1215 51,15 586,10

Sdo vérios os motivos que levam a actualizacdo do sinal L2 e o surgimento do novo sinal L5, em particular: redundancia de
sinais visando aumento da disponibilidade e reducdo dos riscos de interferéncia e correcdo dos efeitos da ionosfera. O facto
do sinal L5 estar dentro da banda protegida de navegacdo torna-o mais atraente para correcdo do efeito da ionosfera do que

o L2, a ser modulado pelo cddigo C/A, por ser este ultimo mais susceptivel a interferéncias.

O advento do terceiro sinal L5, cuja frequéncia é préxima a da frequéncia dos sinais originais L1 e L2, permite que duas novas
combinagGes surjam, conforme a Tabela: as combinagdes (L1-L5) e (L2-L5). Estas duas combinagGes possuem comprimento
de onda maior do que aqueles dos sinais L1 e L2, sendo que a combinacdo (L2-L5) possui um comprimento de onda de 586
metros, quase 7 vezes maior do que a combinacdo wide-lane! A resolucdo da ambiguidade se da em forma seqtiencial, isto
é, resolve-se a ambiguidade das combinag¢des com maior comprimento de onda, um por um, até a de algum dos trés sinais

primarios (L1, L2 ou L5).



Estudo da dependéncia dos resultados da duragao do intervalo de tempo de observacao
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Como este ficheiro de observacgdes esta contido dentro de um unico ficheiro hordrio, o nimero de épocas pode obter-se
de (45’*60+50°°-15’*60+20"")/5”’+1=(2750""-920"’)/5”’+1=367 . Pretende-se entdo seccionar este ficheiro de modo a que
contenha sucessivamente 1 minuto de observagdes (12 épocas), 2 minutos de observag¢des (24 épocas), 5 minutos de
observagoes (60 épocas), 10 minutos de observagdes (120 épocas), 15 minutos de observagdes (180 épocas), 20 minutos
de observagGes (240 épocas), 25 minutos de observagdes (300 épocas ) e 30 minutos de observagdes (360 épocas. Em
cada um dos ficheiros é necessario alterar a linha do header correspondente ao MARKER NAME para P1_1m, P1 2m, ...,
P1_30m, assim como a linha correspondente a linha TIME OF LAST OBS, conforme o caso. O nome dos ficheiros também
pode seguir uma nomenclatura semelhante ao MARKER NAME).

Por exemplo, para o ficheiro com 10 minutos de observacdo, ou seja, 120 épocas espacadas de 5 segundos, tem-se que

a época final vai ser dada por 920”’+(120-1)*5’=1515""=int(1515"’/60)+[1515”’- int(1515"’/60) *60]=25" 15".

3.o02 OBSERVATICON DATA M: MIXED RINEX VERSICON ~ TYPE

G515 va.00 20200309 101502 UTC PM ~ RUW BY -~ DATE
SHE i= mapped to RINEX snr flag wvalue [1-9] COMMENT
Li: ¢ 12dBHz -» 1; 12-17dBHz -» 2; 18-Z3dBHz -» 3 COMMENT
24-29dBHz -» 4: 30-35dBHz -» 5 36—-41dBHz -» & COMMENT
A0 47 ADIT, 7; M B il P~ ) s . P i = =i =] OB TR T

[F1_tom MARKER NQME/,
U544
AGENCY
1500524 LEICA G515 3.00.654-6.524 7 TYFE ~ WERS
LEIGS15 E
4916892 .5708 -792453.7584 3971418.1425 APPROX POSITION EYZ
1.2780 0.0000 0.0000 ANTENWNA: DELTA H-E-N

Header do ficheiro
0524069k_10m.200

G 12 C1C LicC D1C S1C C2W L2W D2W S2W CLEQ L
R 8 C1C L1c DicC S1C C2F L2F D2F S2P

5¥YS ~ & ~ OBS TYPES
SYS - # ~ OBS TYPES

DEHZ SIGHNAL STEENGTH UNIT
S 000 THTERVAT
2020 03 09 10 15”0.0 oo GFS TIME OF FIRST 0OES ]
2020 03 09 in0 25 15 mooo0n0n GES TIME OF LAST OBS

RCY CLOCE OFFS AFPL

SYS ~ PHASE SHIFT

5Y5 ~ PHASE SHIFT

LZF 0.25000 S5YS ~ PHASE SHIFT

Lag —0.25000 5¥S ~ PHASE SHIFT

24 R01 1 RO2 -4 RO3 &5 RO4 & ROS 1 RO6E -4 RO7 &5 ROE 6 GLONWASS SLOT ~ FRQ #
R0O9 -2 R10 -7 R11 0 Rl12 -1 R13 -2 R14 -7 R1% 0 Rl6 -1 GLONASS SLOT ~ FRQ #
R17 4 R189 -3 R19 3 R20 2 R21 4 R2Z2 -3 R23 3 R24 2 GLONASS S5LOT ~ FROQ #

ClC =71.940 C1F =71 .940 C2C =71.3%40 C2P -71.940 GLONASS COD-FPHS-EIS
18 18 1929 7 LEAP SECONDS

END OF HEADER

0
LZ5 —-0.25000
LZX —-0.25000

[kl iey)



Criar um projecto novo no Leica Infinity

[

Home Processing Surfaces  Scanning  Imaging

New Project

# Create

Leica Infinity _ %

Infrastructure  Adjustments  Features  External Services

4 Project Details 4 Units
Project Name dependendia da duracao do intervalo de tempo de observacao Angle Gons [0.0001] -
New Project Project Owner Area Meter® [0.0001] -
Lead Surveyor Distance Meter [0.0001] -
Project Manager Surveyor Number Lat/Long DMS [0.01"] -
Surveyor Email Coordinate Order Easting, Northing -
Toals Comments Pressure Millibar [0.1) -
4 Project Customer & Details Temperature Celsius [0.1] -
Services
Customer Name/Id Volume Meter® [0.0001] -
Contact Per -
Preferences ontact Ferson Grade % [0.0001]
Number Slope. v [0.0001] -
Help & Support Email
Skype
_ Website
& ea Transformation
4 Storage Transformaticn Type
Project Location CAUsers\Administrator\Documents\Leica Geosystems\Infinity\Projects W gl Distribution  None
Create Project Subfolder Ellipsoid GRS 1980
4 Feature Coding Projection PT-TMO6
Code Table MNone - Projection Type Transverse Mercator
Geoid Model GeodPT08
CSCS Model

am 0 Type here to search

Importar os ficheiros anteriores para o Leica Infinity e processar as bases

[} igpD069k.20g 03/09/2020 10:59...  RINEX

[ igp0060k.20n 03/09/2020 10:59...  RINEX Estacao da rede RENEP IGPO

[ igpD069k.200 03/09/2020 10:59...  RINEX

[ 0524063q59.200 03/03/2020 17:13...  RINEX

[ 0524069k_1m.200 03/14/2020 21:25...  RINEX

[ 0524069 _2m.200 03/15/2020 18:55...  RINEX

[ 0524069k 5m.200 03/15/2020 19:10...  RINEX Ponto P

[] 0524069k 10m.20c  03/15/2020 19:52... RINEX

[ 0524069k _15m.200  03/15/2020 21:33... RINEX

[ 0524069k 20m.200  03/15/2020 21:35...  RINEX Tl ok dades meicerelies
[ 0524069k 25m.200  03/15/2020 21:36.. original

[ 0524060k 30m.20c  03/24/20 RINEX

[ 0524069%15.20g 03/09/2020 10:46...  RINEX

[ 0524069%15.20n W

[ 0524069k15.200 03/09/2020 10:46...  RINEX Ficheiro de dados da navegagao
[ 0524069m28.20g 03/09/2020 12:59... RINEX original



Pointld V| Point ARoIe Y ‘ File Source 1 ‘ Start Time End Time Duratio gg:fggfzozn |1U:[]J |11:EHJ
= PlIm Mavigated 0524069_1m  03/08/2020 10:15:02  03/09/2020 10:13::57  00:00:5 I]
= P1_10m | Navigated 0524069 _10m  03/09/2020 10:13:02  03/09/2020 10:24:57  00:09:5 IE
= P1_15m | Navigated 0524069k _15m  03/00/202010:1:02  03/00/2020 10:22:57  00:14:5
= P12m Navigated 0524069k 2m  03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:16:57  00:01:5 I]
= P1_20m | Navigated 0524069k _20m  03/08/2020 10:15:02  03/09/2020 10:34:57 00195 P1.2
= IGP0 | Mavigated  igpO06Sk 03/09/202009:5%:42  03/09/2020 10:5837  00:50:5
= P15m MNavigated 0524069k_5m  03/08/2020 10:15:02  03/09/2020 10:19:57  00:04:5 E
= P1.25m | Mavigated 0524069k_25m  03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:39%:57  00:24:5 P1_25]
= P1_30m | Navigated 0524069k _30m  03/09/202010:13:02  03/00/2020 10:44:57  00:29:5 P1_30
Pointld | Peint ‘Role V| File Source Start Time End Time Duratio ggﬁ?’rzum |10:EHJ |1‘I:EHJ
[ | = P1_im Mavigated 0524069k_1m 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:15:57  00:00:5 I
| = P1_10m | Mavigated 0524069k_10m  03/09/2020 10:15:02 03/09/2020 10:24:57  00:00:5 .
[ | = P1_15m | Mavigated 0524069k_15m  03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:29:57  00:14:5 .
| = P1.2m Mavigated 0524069k_2m 03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:16:57  00:07:5 I
[ | = P1_20m | Mavigated 0524069k_20m  03,/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:34:57  00:19:5 -
B =GP0 | Control igp006%k 03/00/2020 09:59:42  03/00/2020 10:5%:37  00:59:5 wero |
[ | = P1_5m MNavigated 0524069k_5m 03/09/2020 10:15:02  03/08/2020 10:19:57  00:04:5 I
| = P1_25m | Mavigated 0524069k_25m  03/09/2020 10:15:02  03/09/2020 10:39:57  00:24:5 -
B = P130m | Navigated  0524069_30m 03/09/202010:15:02 03/09/2020 10:44:57  00:29:5 P130m
Results » > 03/24/2020 11:16:58 >
./}? | PointId 1 ‘ From... | Stored St.. ‘ Solution T... | Sclution Optim... | Satellite System | Frequency ‘ Occ... T ‘ Start Time
<= P11m A 1GPO Stored Phase Fixed Mone GPS/GLONASS L1712 Static 03/08/2020 10:15:02
,1‘,} 4 p1iom M IGPO | Stored Phase Fixed None GPS/GLONASS  L1/L2 Static 03/09/2020 10:15:02
<4 P1_15m A I1GPO Stored Phase Fixed Mone GPS/GLONASS L1712 Static 02/05/2020 10:15:02
@ < P1_2m A 1GP0 Stored Phase Fixed MNone GPS/GLONASS L1712 Static 02/05/2020 10:15:02
— <4 P1_20m A 1GPO Stored Phase Fixed Mone GPS/GLONASS L1712 Static 02/09/2020 10:15:02
$ 4 P1.5m A 1GPO Stored Phase Fixed MNone GPS/GLONASS  L1/L2 Static 03/09/2020 10:15:02
4 P12sm A IGPO Stored Phase Fixed MNaone GPS/GLONASS  L1/12 Static 03/006/2020 10:15:02
& 4 P1230m A I1GPO Stored Phase Fixed MNone GPS/GLONASS L1712 Static 03/05/2020 10:15:02
Pointld b ‘ File Source ‘ Start Time 33{’[{5!2020 |1D:EHJ |1'I:EHJ
|| = P_Im GMSS Pha st-Processed 0524069k 1m 03/09/2020 10:15:02  03/09 I
| = P1_10m | GMNSS Pha st-Processed  0524069_10m  03,/09/2020 10:15:02  03/09 .
|| = P1_15m | GMSS Pha st-Processed  0524069k_15m  03/09/2020 10:15:02  03/09 .
| = P1_2m GMSS Pha st-Processed 0524069k 2m 03/09/2020 10:15:02  03/09 I
|| = P1_20m | GMSS Pha st-Processed  0524069k_20m  03/09/2020 10:15:02  03/09 -
B =GP0 | Control igp0069k 03/09/2020 09:5%:42  03/09 G0
|| = P1.5m GMSSE Pha st-Processed 0524069k 5m 03/09/2020 10:15:02  03/09 I
| = P1_25m | GMN5S Pha st-Processed  0524009k_25m  03/09/2020 10:15:02  03,/09 -
B = P1.30m | GNSSPha st-Processed 0524069k 30m  03/09/2020 10:15:02  03/09 P1_30m




| Receptor




